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1œ ו 

ԋ₭ ᾙוẲᶗ ἀᵿ ő ‌

ᶅẵו ¢ ỉΈ ҝ ẫ ⅎ ו Ꞌ ő Ừ┐ ᴧ

᷄ ẌōSORAŎᶚᶅőᵓ͛ ᷄ ⁪ṍו ᾙ ₭ ͛

ẫ ő еᶳ ő ϻ г‌ Ђ ἀᶅẵ ṵᾘ

ӓ¢ Ђő ᴧϖ Ṕ¢ 

2 ᶳ  

分类 空机重量（千克） 起飞全重（千克） 

Ⅰ 0＜W≤1.5 

Ⅱ 1.5＜W≤4 1.5＜W≤7 

Ⅲ 4＜W≤15 7＜W≤25 

Ⅳ 15＜W≤116 25＜W≤150 

Ⅴ 植保类无人机 

Ⅵ 无人飞艇 

Ⅶ 超视距运行的Ⅰ、Ⅱ类无人机 

Ⅺ 116＜W≤5700 150＜W≤5700 

Ⅻ W>5700 

3 ᶓ  

3.1 ϖ Ṕ ᴧ ᾙ ו ¢ 

3.1.1 Ľ ᾙŠ 

3.1.2 ļ ᾙ ᷄ ו֞⁪ ő┐ᶚ ϰ ₭

ᴧוŠ 

3.1.3 ń¡Ņ ᾙ ᷄ ⁪ ő┐ᶚו ♠ ₭ ᴧ

  ¢ו

3.2 ᾙ ₭ ᴧ¢ 

4 ᴧ  

ϖ Ṕ ộו ϖ Ṕḫ  A ₆ ẵ

ᴧ¢ 

ו 5 ᶳṰ 

5.1ẫ  

Ừ┐ ẫ ỉ ᾙ ו ᴧ¡ῢѢṰ őИ
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ᾙ Ṱ Ḩ ║ Ṱ ¢ ᾙ Ṱ ♠ṧ┼ ᾙ

ӊו ő ║ ᴅ ἀẲᶗ ו ѵ

⅛ő ӊ ᴧ ᴧőИ ầ ᴧ ἀ

Ằ¢ ᴧ ѷε+ᶦЂ¡ Ừ¡Ᵽẫיᶚ ¢ 

5.2 ᴧᶚᶅ 

Ὼ Ḣ Ẍő ṍ ő Ừ┐ ᴧ᷄ Ẍᶚ

ᶅ ᴧ ו ầ ᴧ őИṧ┼ Έ Ꞌ₭ ᴘ őӉг

ᴧ ᴧѵ⅛ו ᴧ Ҡő ᴧ ỌἪ ᵿ Ờἀ

ẵᶓőИ ỌҠ ῢᴼ΅џ¢ 

ῦἀ ⅎ ᾜו ő Ừ┐♠

ᵿб ⁶ᵍו Ờő гׁ֞ש ᶓ őε+ש ᶓ ¡ѵ

⅛ᶓ ¡ ῦᶓ  ¢י

5.3 Ṕᵿв 

ṧ┼ ѵ⅛ Ҡו ő Ừ┐ ầе ᵿв ầ

ṔōIBŎőש ẫ ┐♠͝ ḱ ṔőИ ┼ϖ Ṕőᵓ

ѵ⅛ו ᴧἀῢѢ¢ 

ἀש ẫ ┐ ᵓ IB ӊᶑדἀ Ḳ  ő Ừ

┐ ầе ‏ ᵓ IB₭ ᴨᾑ őИᵿв¢ᵓ ᴨő ᾐ

ו ЯҸ ᴧőɔ ő ЯҸ ᴧ¢ 

֨ ẵ ӊ Ἢő IB᷄͝‏ ἀ ֞ו ᶳЈ ὄ

ầᶅẵ ᾑ Ђ ¢ 

6 ᴧ Ҡ 

6.1 ᶚ͡וӉг ἀ  

ᵓ ӊ ő Ừ┐≤

ו Ꞌ₭ ἀҸᶳẁ ¢ 

Ӊ ⁶ᵍő Ừ┐ ő שש ẫ ┐ф

ᾙ ᴧ Ṱ ő ᴧ ỌἪ Ừ┐ ᵿ Ờ¢ 

ᾙ ⁶ᵍő♠ ┐ᶚ Ṥᾑᵟ

Ṥ ו ş 

ō1Ŏ Ᵽᶦ ō ϖѵŎŠ 

ō2ŎỪ ᶦ ō ѵŎ¢ 

┐ᶚ ᵿ Ờ ő ֺ
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┐ᶚ ║ ͝ ϖ Ṕ ḱ ẵᴧו

ו ¢ 

6.2 ͛ Ẍ 

₭ ͛ ẌőҸᶳᶳ ἀ Ẍ

ᴧ ᾙ ầ᷄ו ő ᴧ ⁮♠ו ¢║

Ẍᶚᶅ♠ф ḫ  B¢ᵓ ϖẵҠ ᶅỚḵו ᾑ

ᴧ⁶ᵍו ő♠͝ Ҡ ẌἪ őИ͛‏ ֖

ẵᶓ ¢ 

ōaŎ ồ Ј-♠ Ẍ ¢ 

ō1Ŏ᷄ ᶳ ᶚᶅŠ 

ō2Ŏ᷄ ф ¢ 

ōbŎ᷄ Ẍ Ҡ¢ 

ō1ŎӉг ẌŠ 

ō2Ŏ ḳ Š 

ō3Ŏ ᴧӉ ῟ ỪⱣ ש ᷄  ᾳŠי

ō4Ŏ ồᶝᶓ֖ ἀ ᾙк ͛ ׅŠ 

ō5Ŏ јᴧŠ 

ō
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6.5 ΅џἀῢѢו  

┐ᶚ ו ᾘשᾑ┐ᶚ♠⁮ ו ᴄש

κ֑

�ë
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序号 数据名称 

1 空中停车 

2 通讯中断 

3 警告指示 

4 外物损伤 

5 返航/备降 

6 着火 

7 维修差错 

8 法人（公司）名称 

9 机型 

10 无人机实名登记编号 

11 记录时间 

12 动力装置启动时间 

13 动力装置关闭时间 

14 起飞重量 

15 着陆重量 

16 起飞燃油量/电量 

17 着陆燃油量/电量 

18 起飞机场（地点） 

19 降落机场（地点） 

20 飞行速度 

21 飞行高度 

22 航向（航迹） 

23 飞行时间 

24 空中飞行时间（小时） 

25 无人机飞控系统的 MAC 地址 

6.8 ┼♠☼  

κ ┼ ő ᾑ

ꜘ Ὰי ᶚᶅő ┼ Ọװ ᶚᾺ ῒ ἀ Ἢб

♠ԍḲ¢ 

6.9 κ  

▲ ő װ ᶚוκ ő κ ỌҠ

᷄ו ╫ϓḠḵ׆¢ 

7 ẵᶓו Ḳ 

Ꞌ ő┐ᶚ♠ Ḳ ẵᶓş 

ōaŎ┐ᶚ ͛ ἀṷ ḲŠ 

ōbŎ Ḳő┐ᶚ ͛ ἀṷ ӽ Ḳ¢ 

8 ї  

8.1 ֺ ו ᾙ῟ ¡ ᾭ ש
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Ṱ ᴧ їőИ͝ Έ Ꞌᵓ ї₭ ᾭ Ṫ ¢

ї ֺε+ ϓ┐ᶚ⁮ ו ѕἀҠ Иᾐה┐ᶚ ¢ 

8.2 ֺ ᾘשᾑ┐ᶚ♠⁮ ו ᴄκ֑ש

ї¢ 

8.3 ϰ ỌṪḲו Ṥ ї Ђ ₱ ԀṪḲו

¢ 

8.4 ┼┐ᶚ ו ő ᴧ ї

ầ ő║ ф ḫ  C¢ 

9 ἀᶬ  

ϖ Ṕ Ừ┐ ᾙ Ṱ Ḩ ₆ ¢ϖ Ṕ

Μв ¢ 

ֺ ᶅ ᶅẵᵿв őϖ Ṕ ӗеᶳק

ᴮ Š Ừ┐ ầе ┼ᶅ ᶅẵוϼὄ¡♅Ὰ₭г¡ ᾀ

ᾭי ᴨϖ Ṕ¢ 
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ᴄᾑ ᵊ₭ я ו ő ᴄ б Ṥ ║ϐᵓ UAS ו

я ¢ 

ş ẵ ᵿв ő ἂ┐ᶚ ő

ῦ ͝ ┐ᶚ ᴧἀЯҸ ᴧőИ⁮ ῢᴼ΅џ

ו ᾙ ¢ 
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ḫ  B  ᴧ ᷄ ẌōSORAŎ 

1 ḳ  

ᴧ ᷄ ẌōSORAŎ ᾘ ש ᷄ ἀⱣ ᷄ Ẍő

┐ᶚ¡ ᴧ ᾙ ו ¡Ᵽ † ẫ Ḏי

ṵᶚ ᾭ ầװ ᶚ ṵו Ẍ ᾙ ḁ͝ ⅎỌ᷄ ẌἪ

ו ͛  ¢ᶚᶅו

1.1 Ђ 

SORA ᾙו Ẍ ṵ ᶚᶅ ő Ҫᵓ

ᴧ ᾙ ו ¢ᵓ ϐ͝ ᴧ ᶚו ₭

ᾙ ו őӝ ו ♠ᶚ ♠ ᶅ ¢

ᾙꜛ ᵿ ᾭ ᵟ ¡ ᾍ¡Ḣ ו ᴄőф◦ỉ

Έⅎ ӊוᶚ͡ő₅ἂ ỉỪⱣ ἀ ᾙ ו ᴄő ӊᾘ

᷄ Ẍו ᾙ ᴧᶚᶅ¢ 

┐ᶚ¡ ᾭ ầװ ᶚ♠ ┼ϖᶚᶅ ӊו

ׅ  ő₅ἂ Έő ᾍ ᴧ Ẍῄὃő Ẍ¢ 

1.2  

ōaŎϖᶚᶅ ἁ ἀҳ֒ו ᾙő ԅ ἁ

᷄ו Ẍ¢ ♠ε+ ¡ ᵿ ᾭ ῄי¢ 

ōbŎϖᶚᶅб ᾙ ῦⱣ ᷄ ו Ẍ¢ 

ōcŎ ᾙ֙ ו ᾑ Ỷϖ ♠ ᵭווּ֣ ᷄ ו Ẍб

ϖᶚᶅ¢ 

ōdŎϖᶚᶅб ͛κ ầו Ẍő ᶤᶅוᴈӷḷ  ¢י

ōeŎ ᾭ ᾑ ầ őбו ϖᶚᶅ¢ 

ōfŎ Ị ẇ ┐ᶚ♠⁮ ͛ו ő

ẇ ṵ ầ ō װ ᶚ ẌŎőϖᶚᶅ♠ Ҫᵓ

ầẵ ו ¢ 
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ōgŎ ͝ ϖᶚᶅ ♠ ő ֺ ầ

Ừẵ ו ¢ 

2 ᴧ  

ōOperational VolumeŎő ᾙ ו׆֚ ֞

Ᵽ ᶓ őε+ ᾙ Έ Ᵽו ᶓ ᾭ ϴ

ᾙ ⱦ Ꞌ ₭ ו ἂⱣ ᵷ ᴧוᵳ Ᵽ ᶓ ¢ 

ᵳ Ᵽ ōContainment AreaŎő ᾙ♠ ⱦᾑỪ ᵿ

ῇᴧỪ ő ᶝ ᾙ₭ ¡ו ᾙᵿ ᷄

Ᵽו ő ᾙ Ᵽ ὃ Ṣו Ᵽ ¢ 

ש ᷄ ,ᾳōGRC: Ground Risk ClassŎי ᾙ ⱦ

Ꞌ ő♠ ᵓש ש¡ ᾑ Ђּ֣ו ồ

᷄ו  ¢ᾳי

ồōHarmŎő SORA Ẍᶚᶅ ő ᾙ ⱦ   ҝ

ᵋו ῦ ׅ ₅Ịו Ꞌő ồ Јε+ᵓש ᾑⱣ װ ᶚ

ו ᾭᵓש ו Ὄ¢ 

ҹ ᾳōAirspace Encounter CategoryőAECŎőי ᾙ

ἂⱣ ᾙᵿ ҹ ḳו ᴧו ᶳ ¢ҹ ᾳ͝י

ṍᵇ¡ ḁᾙѵὐ⅞¡ ḁẫⱦⱣ ᾭ ԝ/қ Ᵽי  ő

ὃᶳ 12 ¢ҹ וᾳי Ẍ ┼ε+⁮₱ ōⱣ ỪⱣו ᵟő

⁮₱ ṍő ᷄ו ֞ŎőⱣ  ō♠ ỪⱣמ‚ Ә

Ừ ḳו Ᵽו ₅ẅŎἀ ᾙᴮ ōỪⱣ Ᵽ ᵇ ꜛő

ᵿ ᷄ו ṍŎ¢ 

Ᵽ ᷄ ᾳōAir Risk ClassőARCŎőי ᾙ Ᵽ

ỪⱣ ᵿ ᷄ו  ¢ᾳי

ὓ₆֖ ōStrategic Conflict MitigationŎő

ᾙ ᶦ ő п Ὼ♠ו ᾙⱣ ᷄ Ҡו ő

ѷп ᶦᾙמ‚ ᵇᾑ֮Ṥ ᾙ ἂⱣ ו ῦּוⱦ ᾑ

Ὼ ᷄ ¢ 

ὓ₆֖ ōTactical Conflict MitigationŎő

п ו Ἇᵋו ῦᶓ ō ᶳ ׆ Ŏ Ὼ ᷄ ו ¢

ὓ₆֖ Ѕו SDAF ὐō јő╨ᴧő ᴮἀᶑד ὐŎ¢ 
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3 Ҡ  

SORA ṵ Ṥ ᾪỌҠּוᶳ ו őИ‌ ẇ

ו ő ♠ ♠⁮ ᷄ו ₭ ¢ 

 

3.1 Ẍ 

▲ ₭ SORA Ẍ ő┐ᶚἀ ו

ḁ SORA Ẍ¢ε+ִб Ꞌו б SORA

Ẍş 

ōaŎ┐ᶚ ו Ђו ѵ⅛Š 

ōbŎ ▲ᶢ Š 
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ōcŎⱣ ₰ Š
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ᾙ ו ֺ◦ ¢ 

3.4 ᴧ ש ᷄  ᾳי

♠ Ọὓ₆֖ ⱦוּ ἀῺ ש ϓ ⱦ ᾙ

ᾖ ᷄ו ¢ ḲӉ GRC ὓ₆֖ו ֺᵓ ᴧ ầ͛ו

Ђ ו⁮ ¢ 

┐ᶚ Ọᵓ ὓ₆֖ ♠ו ἀ   ₭ Ẍőԅ

ᵷ ᴧ GRC¢ὓ₆֖ ἀ ф  Ѕş 
  稳健性 

缓解措施编号 地面风险等级适用性 低/无 中 高 

M1 应急响应预案(ERP)已提供，经过了验证并且有效。 1 0 -1 

M2 地面影响的效果降低了 0 -1 -2 

M3 技术遏制到位且有效 0 -2 -4 

ⅎὓ₆֖ Ἢשו ᷄ ᾳי ֞ 7ő SORA Ẍő

♠Ή п ἂṟ ᶚ őᾑ Ḳ ḳ

ᴮ SORA Ẍ¢ 

3.5 ẌӉ Ᵽ ᷄  ᾳי

Ᵽ ᷄ Ẍ Ẍ Ᵽו ו ᷄ ő

ầḎ ṵ ἂ ᾐ Ᵽ ו ¢ 

┐ᶚ¡Ᵽẫе ᾭⱣ Ḏ ṵ ṵ

Ᵽ ו ầ ő Ᵽ ᷄ ו Ẍ¢ 

Ᵽ ᾳṧ┼Ᵽי ש ōⅎ ᵇ¡ṍᵇŎ¡ẫ Ᵽ ¡

Ᵽ ḁ ẫⱦⱣ ¡Ᵽ ḁ Ṣ Ᵽ י  Ṿ ᴧ¢ 

ᵓ ו ő Ịб Ừᵍ б Ᵽ ő

͝ ṤⱣ  ᵓ ṤỪᵍ₭ Ӊ Ᵽ ᷄ וᾳי Ẍ¢ 
空域相遇 

类别 
运行空域 

航空风险等级 

(ARC) 

1 120 米 AGL 以上，非隔离空域内的运行 d 

2 120 米 AGL 以上，隔离空域内的运行 c 

3 120 米 AGL 以下，管控空域内的运行 d 

4 120 米 AGL 以下，非管控空域，非隔离空域内的运行 c 

5 120 米 AGL 以下，非管控空域内，隔离空域内的运行 b 

6 18000 米以上空域内的运行 b 

7 适飞空域内的运行 a 
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3.6 ὓ₆֖ ᴧ Ᵽ ᷄  ᾳי

Ị ┐ᶚ ᴧוӉ Ᵽ ᾳᵓי Έ

Ᵽו ὐ⅞   Ọṍוὅő♠ Ọὓ₆֖ ᶚ┐מ‚ ᴧו

 ¢ᾳי

 

3.7 ᵓ Ᵽ ו Ẍ 

ᾙ ⱦő♠ ᾀׅ ᾙ Ᵽ ו

Ᵽ ¢ ᵓ ᶦ ⁶ᵍ ᵓ ו Ᵽ ו Ᵽ ₭

Јἀ Ẍ¢ 

ᵓ б ⁶ᵍő Ị Ᵽ ו ᾳ⁪ṍőי

ᴧ κוᾳ⁪ṍי ֖ őּוϴ ᾙ Ᵽ ¢ 

ᵓ κ ֖ ⁪ṍ ő ♠ Ọ‌ Ᵽ ᷄

ὓҹ ᶚו őּמ‚ו ᶝ Ᵽ κ ֖ ו ¢ 

3.8 ὓ₆֖ ἀ   ᴧ 

ὓ₆֖ מ‚וּ ἁ♠ ׅ Ᵽ ו

ц ᷄ ¢ 

♠ ╒ ᾑׁש ╒ ¡ јἀϴ

ᶚי Ᵽמ‚ ᷄ őִ ẵᶓ ᴨ

Ὰ ἀ őᵓⱣ ᷄ Ᵽוᾳ⁪ṍי ő ֺ ᴧ

⁪ṍוὓ₆֖ ¢ 
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3.9 ᴧκ ἀ ᾳי Ẍ 

Ọᵓ שו ᷄ ẌἀⱣ ᷄ Ẍő♠

͝ Ѕᵓ ש ᷄ ᾳἀי Ᵽ ᷄ ׆הוᾳּי

ᵓ ו ᴧκ ἀ  ᾳōSpecial Assurance and Integrityי

LevelőSAILŎőḱיᾳЅ UAS₭ ♠ⱦ ו ¢ 
SAIL 确定 

 最终空中风险等级 

最终地面风险等级 a b c d 

1 I II IV VI 

2 I II IV VI 

3 II II IV VI 

4 III III IV VI 

5 IV IV IV VI 

6 V V V VI 

7 VI VI VI VI 

3.10 ͛ Ђ Ј 

ᵓ ᴧ ו SAIL ᴧἪő♠ṧ┼ SAIL ᵓ UAS ầ

Ὰ ¡ Ҫ UAS ו е ¡ ἀб ו

ᶚי  ᵓṥ ͛ Ђ₭   Јő   Ѕ¢ 
运行安全目标 

编号 

 SAIL 

I II III IV V VI 

 无人机系统的技术问题       
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运行安全目标 

编号 

 SAIL 

I II III IV V VI 

运行安全目标#09 远程工作人员训练有素，能够控制异常情况。 L L M M H H 

运行安全目标#10 对技术问题的安全恢复。 L L M M H H 

 支持无人机系统运行的外部系统的性能恶化       

运行安全目标#11 处理支持无人机系统运行的外部系统性能恶化的程序。 L M H H H H 

运行安全目标#12 无人机系统旨在管理支持无人机系统运行的外部系统的性能

恶化。 
L L M M H H 

运行安全目标#13 支持无人机系统运行的外部服务足以支持该运行。 L L M H H H 

 人为错误       

运行安全目标#14 运行程序已定义，验证和遵守。 L M H H H H 

运行安全目标#15 远程工作人员训练有素，能够控制异常情况。 L L M M H H 

运行安全目标#16 多人员协调 L 
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3.11 †   

ҝ е SORA ҠἪő ┐ᶚ ṵ ו

Ҫ SORA Ҡו  őε+ş 

ōaŎ שמ‚ ᷄ ὓ₆֖וᾳי Š 

ōbŎ Ᵽמ‚ ᷄ וᾳי ὓ₆֖ Š 

ōcŎ Ᵽמ‚ ᷄ וᾳי ὓ₆֖ Š 

ōdŎ ͛ Ђő ᾭ֚׆ ͛ ו к Š 

ōeŎ ┐ᶚ ṵו  ¢ 
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ḫ  C  ї  

ӑⅎ┐ᶚ ő ϰ ͝ Έו Ꞌő

ї ε+ ş 

ōaŎ κ ᾙ ἀ ἕ Ҡו Š 

ōbŎ ו ẵᶓᾑ ẵᶓ ầеᶳו őε+ⅎ

ו ¡ ו ᾙ¡я ו ҝ ᾭ ו

Š 

ōcŎ ẖοṔҠ Š 

ōdŎ κ ᾙᾙѸ ₆ ᾙ ⅎ ҝ Ừו ΅џŠ 

ōeŎοṔἀῆ ᾙᾙѸ ᶦ ¡ɪ ἀᶦ Ἢᵿ бו ѷ

ꞋוҠ Š 

ōfŎ Ѕᾑ ϐбṰ ו Ҡ ő ᾭ ᴧ ו ו

ϐ ᶦ ᵿ ẖ ᾑ ő ᵎ ḁᶢ ἀΉ ᶦ Ҡו Š 

ōgŎ κ ᾮҠ Ҡו őε+ ₩ᾮ Ꞌ Ṥ ᾙя

 ( ş῟ /Ẫј ו( ᶳṰŠ 

ōhŎ őⅎ ו ᾙ΅џ֞ṇŠ 

ōiŎ ᵿӊוᾑ┐ᶚ ו ầ ו Ҡ ἀ ѕ

; 

ōjŎ ᾙ ו Ђ ő ᾭ ᾐו ᶚ Š 

ōkŎᶦ ῄὃו οҠ Š 

ōlŎб Ј ᾙᵓ῟ ו ¢ 
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A0001 颁发和适用范围 

 

    a. 本运行规范颁发给_______________________________，其基地位于： 

    表 1 

基地地址 通信地址 

 

 

 

 

    本运行规范持有人的试运行批准函编号为_______________，在本运行规范中该试运行批

准函持有人称为合格证持有人。本运行规范批准合格证持有人进行下列试运行： 

    表 2 

 

    合格证持有人应按照本运行规范中的批准项目、限制和程序实施试运行。 

b. 本运行规范自批准的生效日期起开始生效，在试运行期满之前持续有效。 

c. 合格证持有人只能使用试运行批准函上的法人名称实施 a 款中所述的试运行。 

 

试运行种类或批准 适用的条款  

   

   

   

   



 

 

A0003 定义和缩写 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

A0005 无人机的批准 

 

    批准合格证持有人使用下述批准的飞行平台构型和规定的试运行种类或项目实施试运

行： 

厂家/型号/系列 
飞行平

台构型 

类型 

（I-VII 类） 

试运行种类 

（视距内/视距外） 
试运行区域 

安全能

力等级 

      

 

 



 

 

A0007 特殊批准和限制综述 

 

    a. 批准合格证持有人根据下表中的特殊批准参照条号实施： 

 条号 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

    b. 不批准合格证持有人也不允许其：  

 条号 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

    注：列入上两表格的各条运行规范为合格证持有人或志愿申请人必备条件之外的各条批准。对于

上述的这些规范条款，志愿申请人可根据各自试运行需要进行选择，通过审定获得局方批准。 



 

 

A0009 豁免和偏离 

 

    批准合格证持有人根据下述豁免和偏离中的有关规定、条件和限制实施试运行。不允许

合格证持有人，合格证持有人也不应当根据其他豁免和/或偏离条款进行任何试运行。 

    a. 豁免： 

豁免批准号 失效日期 注释和参考 

   

   

    b. 偏离： 

偏离批准号 偏离的规章条款 描述 条件和限制 

    

 

 

 

 



 

 

A0011 管理人员 

 

    批准合格证持有人下述管理职位： 

职位 姓名 等同的公司职位 

   

   

   

   

   

 

 

 



 

 

A0013 其他指定人员 

 

    a. 下列人员被指定为对合格证持有人服务的政府事务联系人： 

姓名 职务 联系地址 

   

     

b. 指定下述人员正式代表合格证持有人申请和接收运行规范： 

职务 姓名 相应运行规范部分 

   



 

 

A0015 运行管理 

 

    a. 运行监视：合格证持有人使用本条款所述的体系对无人机进行监视，包括接入的无人

机云，适用的被动反馈系统等。 

    b. 区域资料：合格证持有人使用本条所述体系进行获取、保持和分发其所试运行区域的

最新资料，如电子围栏信息。 

    c. 气象资料：合格证持有人使用本条款所述的体系获取和分发用于飞行运行的航空气象

资料。 
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B0001 无人机数据链路系统 

 

批准合格证持有人按照本条的限制和规定使用无人机数据链路系统。 

a. 批准合格证持有人使用下列无人机和数据链路系统实施试运行（操控站

和飞行器之间）： 

 

无人机 

数据链路类型 

（C2/C3） 

编码方式 

（码分/频分/时分） 

限制 

    

 

a. 批准合格证持有人使用下列无人机和数据链路系统实施试运行（操控站

和空管单位之间）： 

 

无人机 

数据链路类型 

（C2/C3） 

编码方式 

（码分/频分/时分） 

限制 

    

 

 

c. 无人机改装（包括软件升级）。合格证持有人必须对无人机改装进行评估，

确认无人机符合性是否发生改变。改装设计许可的所有人必须核实改装不会影响

数据链路系统。如果改装对数据链路系统造成影响，设计方必须提供关于相关互

可操作性要求标准（INTEROP）和性能标准的符合性声明。合格证持有人必须

在每次改装后确定无人机的符合性。 
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    d. 信号覆盖。合格证持有人必须确保无人机的数据链路信号覆盖能力对所

飞区域是足够的。为了获得足够的信号覆盖，合格证持有人可能必须调整无人机

的数据链管理模式（例如，系统自动从无线电链路切换到卫星中继数据链）。 

e. 不正常事件报告和性能监控。合格证持有人必须将不正常事件报告流程

加入日常试运行之中。 
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B0003 飞行冲突感知与规避系统 

 

批准合格证持有人使用本条运行规范描述和/或引用的无人机飞行冲突感知

与规避系统。 

a. 下列无人机及其传统感知与规避设备被批准在试运行中使用： 

无人机 厂家/型号 

TCAS 系统/设备 厂家/型号/

系列 

ADS-B 系统/设备 厂家/型号

/系列 

   

 

b. 下列无人机及其新型感知与规避设备被批准在试运行中使用： 

无人机 厂家/型号 

系统/设备 厂家/型号/

系列 

工作方式 限制和条件 

    

 

c．限制和规定 

(1) 对于可以保证无人机感知与规避系统持续满足标准的设计完整性必须

按照系统制造商的技术标准进行定期试验和/或检查。 

(2) UAS 驾驶员在使用上述飞行冲突感知与规避系统实施试运行前，应经过

训练以充分了解系统的功能、性能与局限。 

(3) 未安装本条批准的飞行冲突感知与规避系统的无人机，运行责任人不得

用于试运行。 
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B0005 障碍物探测与避障系统 

 

批准合格证持有人使用本条运行规范描述和/或引用的障碍物探测与避障系

统。 

 

a. 下列无人机和障碍物探测系统被批准在试运行中使用： 

无人机 厂家/

型号 

系统/设备 厂家/

型号/系列 

测距技术/最

大探测距离/

测距精度 

避障模式 

（自动/人工） 

限制和条件 

     

 

b．限制和规定 

(1) 对于可以保证无人机障碍物探测与避障系统持续满足标准的设计完整

性必须按照系统制造商的技术标准进行定期试验和/或检查。 

(2) UAS 驾驶员在使用上述无人机障碍物探测与避障系统实施试运行前，应

经过训练以充分了解系统的功能、性能与局限。 

(3) 未安装本条批准的障碍物探测与避障系统的无人机，运行责任人不得用

于试运行。 
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B0007 分布式操作 

 

批准合格证持有人采用分布式操作控制其无人机实施试运行。 

 

a. 合格证持有人使用以下操作站对无人机实施分布式操作： 

控制站 

类型 

（移动式/固定式） 

地点 控制的试运行

区域 

限制和条件 

控制站一  
   

控制站二  
   

     

     

 

b. 合格证持有人指定下述人员为分布式操作的责任人： 

姓名 职务 负责的控制站 
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C0001 飞行数据记录系统 

 

   a. 合格证持有人具备用于记录、回放和分析飞行过程的飞行数据记录系统。 

 

b. 批准合格证持有人采用以下技术验证飞行数据记录系统的数据： 

    □  数字签名技术 

    □  区块链技术 
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C0003 无人机清单 

 

    a. 对于起飞全重＜25 千克的无人机，批准合格证持有人按照本运行规范

A0005 条实施试运行。 

 

b. 对于起飞全重≥25 千克的无人机，批准合格证持有人使用下表列出的无

人机： 

登记号 

 

制造厂/型

号/系列号 

出厂序号 飞控系统 控制方式 备注 

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

 

    上述无人机清单自试运行批准函签署的批准生效日期起，有效期限截至：

_________年___月____日 

 

 


